MODULOS

DETALHAMENTO DE MODULOS

IAW P8 — Tempra — Tipo 2,0 8V

Bosch MA 1.7 — Tipo 1.6 ie

IAW G6 /| G7 — Uno — Tempra

IAW G7.11 — Uno EP

IAW 1G7 - Palio — Fiorino

IAW 1ABG - Palio — Brava 1.6 16V

Bosch M 2. 10.4 — Marea 2.0 20V, turbo ou aspirado — S6 em bancada

IAW 49F — Palio — Brava — 1.6 16V

IAW 59F — Uno - Palio — Brava

IAW 4AF — Uno — Palio — Gasolina / Flex

IAW 4SF — Uno — Palio — Flex

Bosch Me 7.9.6 — Somente ligacao de bancada

Bosch Me 7.9.9 — Idea 1.4 Flex




Magneti Marelli P8

Veiculos: Tempra e tipo 2.0 8V — De 94 a 96.

Conexoes da ECU com Simulador
PINO DA ECU FUNCAO
20 +15
1/19 Aterramento - Ligar apenas 1
3/4 Rotacdo Indutivo 60-2
5/23 Fase / Indutivo
28 Relé Bomba
18 Injetor 1
33 Injetor 2
32 Injetor 3
35 Injetor 4
27 Luz Injegao
34 Valvula VAE - Tempra SW e
Tipo

Particularidades
¢ Este sistema possui ajuste de Co feito pelo scanner.
Defeitos comuns

Falta de aterramento dos sensores, ocasionando por um curto circuito externo. Rompe a
trilha que vem do terminal 6 da ECU, que € aterramento.



Vista geral

Principais componentes

1. Drive Valvula VAE — Marcha lenta;

2. Drive injetor 2;

3. Drive injetor 3;

4. Drive injetor 1;

5. Drive injetor 4;

6. Cristal — Clock;

7. Decodificador PAL;

8. Memodria ROM — 27C256;

9. Memodria RAM;

10. Processador — Motorola — MC68HCP11E1VFN — 52 pinos;
11. Regulador 5 volts — L4947;

12. NTC — Varistor;

13. Multi Drive CA 3262 E — Relé bomba combustivel — Luz de injecéo.



Regulador 5 volts — L4947

Pino componente FUNCAO
1 IN + 12V
2 RESET 5V - NORMAL
3 ATERRAMENTO
4 LIGADO AO CAPACITOR -5V
5 OUT + 5V

Multi Drive CA 3262 E — Rele bomba combustivel — Luz inje¢ao
Este componente tem funcionando similar aos transistores NPN, ou seja, a entrada
(Disparo) e feita por positivos 5 volts e a saida e a saida e nagativa.



Potenciometro de Co
—@ Sinal

L Aterramento
—+ 5V
R 1.8
LT 1—0 Pino 43

Processador

Observacgoes
¢ O potencidometro varia de 0 a 5 volts. Sentindo horario diminui — Anti — horario aumenta.
e Deve-se ajustar o sinal em 2,5 volts.



Processador — Motorola - MC68HCP11E1VFN — 52 pinos.

PINO COMPONENTE

FUNGCAO

43

IN SINAL DE POTENCIOMETRO CO Vcc




Bosch MA 1.7

Veiculos: Tipo 1.6 ie. (monoponto) de 93 a 95.

Particularidades
o Nao possui imobilizador.
Defeitos comuns

¢ Umidade interna na central;

Alimentacgao e principais Conexodes

PINO ECU FUNCAO
16 + 30
17 +15
18 Aterramento
20 Aterramento
33 Aterramento
21 Rotagao - indutivo 60-2
35 Injetor
1/19 Bobinas Ignicao
31 Luz da injegao
28 Relé bomba combustivel
32 Corretor marcha lenta
34 Corretor marcha lenta
29 Canister
24 Tecometro
7 D3 - Scanner
4 D2 - scanner




Vista Geral

Principais componentes

1. Capacitor eletrolitico 10uF x 50V;

2. Drive secundario — Injetor — Bobinas de ignicao — 30276 — 52 pinos;

3. Processador Intel — 68 pinos — B58971;

4 Cristal — Clock;

5.Memodria Ram — B57574;

6. Memoria Rom — 27C256;

7. Capacitor eletrolitico - 220uF x 50V,

8. Regulador 5V — B58263;

9. Drive injetor — BUK 553;

10. Multidrive — 30264 ou 30326 — Relé de bomba — Canister — Corretor M.L. — Luz de injegéo
— 21 pinos;

11. Drive de ignicao BU941 ou BU931 — Cilindro 2 e 3;

12. Drive de ignicdo — BU341 ou BU931 — Cilindro 1 e 4;

Multidrive — 30264 — 30264 — Relé da bomba — Canister — Corretor M.L — Luz de
injecao — 21 pinos



Regulador 5V — B58263 — 5 pinos.

Pino do componente

O R WM =

Drive injetor - BUK 553

Pino do componente | - ~ Fungdo
T K ] " Disparo
2 Out —Pino
3 Aterramento

Drive secundario — Injetor — Bobinas de ignigao — 30276 — 52 pinos
Neste componente, o disparo é por negativo e a saida é positivo.
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Pino do componente - Fungao
2 ' Out — Disparo do drive do injetor
3 - In — Pino 2 - Injeter
4 | Sinal digital — Amplitude 4V — Sincronizado com
_opino 5
5 Sinal digital — Amplitude 12V — Sincronizado com
o pino 4
10 Sinal de rotagdo digital
o 12 Sinal de rotac3o digital
13 B In - sinal de rotacéo
40 In = Pino 41 =1gnicéo 2/3
M Out - Disparo do drive ignicdo 2/3
42 Out - Disparo do drive ignicdo 1/4
a4 In = Pino 41 —~Igni¢éo 1/4




Ignigéo

1-4 2-3

ﬂi

Pino 1 ECU |

In-Bobina-1-4 , l

45 42|40 3,

Injetor

Pino 35 ECU | l 5

19 ECU

Jn-Bobina-2-3

Teste com osciloscépio — Circuito da bobina de ignigao.

Bobina de igni¢ao

Out - Pinos41e 42

20ms

In Pinos 40 e 44

I

Conta-Giro

Teste de osciloscopio
Ao acelerar a freqiiéncia aumenta.

20ms



IAW G7 — Tempra, Uno, Fiorino

Particularidades

Nao possui imobilizador;
De 92 a 94 utiliza Eprom Dip 27C256;
De 94 a 96 utiliza Eprom Dip 27C512;’

Observacgoes
Fora as Eprons as centrais sao idénticas.
Defeitos comuns

Central sensivel a interferéncia eletromagnética gerada pelo sistema de ignigao,
podendo, mostrar a falha de “microprocessador”;

Queima do NTC devido ao curto externo. Cuidado, sempre queima algumas trilhas
abaixo deste componente;

Quando indica falha de “eeprom”, & defeito no processador. Pode-se corrigir esta falha,
trocando o software do processador, utilizando um programador Motorola;

Conector ECU G7

mmmmm:mmmmmmmmmm%

19

= e

Alimentacéo e principais Conexdes

Pino ECU Funcao

29 + 30
35 +15
13 Aterramento

16 /17 Aterrramento — Pode ligar apenas 1
5 Rotacédo — Indutivo 60 - 2
25 Relé bomba combustivel

1/19 Bobinas ignicao
18 Injetor
7 Luz injecéo
2 Motor passo — Bobina A
20 Motor passo — Bobina A
3 Mulu passe  Bubina B
21 Motor passo — Bobna B
22 Canister ou Partida a frio
6 Conta-giro
4 D3 - Scanner
28 D2 — Scanner




Quando indica falha do sensor MAP ou Sonda lambda, alto consumo, pode ser o
capacitor eletrolitico;

Ligacao para diagnéstico via scanner

Vista Geral

NTC

.. |

Drive das Bobinas

Eprom 27C512 (ROM) Processador Drive Motor de Passo

Meméria RAM Clock (Cristal)



Relagao de componentes

Processador — Motorola MC68HCP11A1 — 52 pinos;
Memoéria RAM — MHS MM3-65162S0129;
Decodificador PAL — ST B22AF627;

BU 931 ou BU 941 — Bobinas de ignig¢ao;

L 298 N — Motor de Passo;

L 4947R - Regulador de voltagem 5V,

CA3262 AE - Multidrive quadruplo.

Drive de bobinas de ignigdao — BU 931 ou 941

BU 931 ou BU 941 — Bobinas de ignicao

Bobina A — Cilindro1e 4

O drive da bobina A é acionado pelo transistor PNP de baixa poténcia mostrando abaixo,
entre eles esta o resistor limitador de corrente de 100 Ohms.



Bobina B — Cilindro2 e 3

- Bobina B -Cilindro2e 3
Pino Componen S Funcdo
Base(B) .. | Disparo - Vem do transistor de baixa
T cia Q4
| Coletor (C) ~|/Pino 19 da ECU
- | Emissor (E) -~ | Aterramento’

O drive da bobina B é acionado pelo transistor PNP de baixa poténcia mostrando abaixo,
entre eles esta o resistor limitador de corrente de 1000hms.

Drive injetor (es)



O drive do injetor é acionado pelo transistor PNP de baixa poténcia mostrando abaixo.

L 298 N — Motor de Passo

yamn

[]

CURRENT SENSING B
OUTPUT 4

QUTPUT 3

INPUT 4

ST | ENABLE B
B/ weurs
[y LOGIC SUPPLY VOLTAGE Vgg
| s I )

INPUT 2
e ENABLEA
ey INPUT 1
[ SUPPLYVOLTAGE Vs
IR OUTPUT 2
[ BUTPUT Y
e CURRENT SENSING A

DD

&

|

IMuitiwatt15

- e
= N W R N @ D O -

@

Z TAB CONNECTED TOPINS

Pino i Descrigdo
1 Monitora a coirente da Bobina A
2-3 Out - bobina A (pino 2 e 20 da central) Amplitude 12V e
invertidos)
4 +12V S
5-7 | . In-Disparo para a bobina A (Amplitude 5V e invertidos)
6-11 - Habilita o acionamento da bobina AouB
-8 Aterramento '
9 + 5V
10 12 In - Disparo para a bobina B(Amplitude 5V e invertidos)
13-14 Out - a bobina B (pino 21 e 3 da central) Amplitude 12V e
invertidos)
15 Monitora a corrente da Bobina B




Circuito da marcha lenta

Ligado ao capacitor — 8V

74HCT14D
Circuito Marcha Lenta
4
2-3
ol L298N
4[4 1
. !
- . 5
v
. 25 | = 10
33 | . 21 12
34 20 15
MC68HCP11A1
52
46 @ 8
47 1 7
L 4947R — Regulador de voltagem 5V
— Sl +Vour
4" DELAY CAPACITOR(Cd)
_@ — GND
e RESET OUT
|} e AT
7 ¢
{tab comnected ?opl.n:!)
Pino Componente | Fungao
1 In-+12v
2 Resete — 5V - Normal
3 Aterramento
4
5

Out - + 5V




BDX 54

Transistor PNP.

DIAGRAMA EM BLOCO

RiTyp.= 10 Ka R:Typ.=1500

TO-220

Pino Componente Fungdo
1

2
CO

CA3262 AE — Multi Drive Quadruplo
Este componente tem funcionamento similar aos transistores NPN, ou seja, a entrada
(disparo) é feita por positivo 5 volts e a saida é negativa.

outa [1] 16] ma
cLAMP [2] 5] mB
outB [3] 2 1] ENABLE
GND [4] 13] enD
o 5 7 cuo
outc [§ 1] Vee
cLamp [7] 0] mc
outp [ 9] mp

Drive A — Canister — Diagnose — Medidor de consumo

Pino Componente Funcdo

1 Out A — Canister ou Partida a Frio
— Pino 22 da ECU

3 Out B - Canister ou Partida a Frio
- Pino 22 da ECU :

6 Out C - Linha de diagnose - Pino
4da ECU -

8 | Out D = Medidor de consumo -
pino 23 ECU




Drive B — Relé bomba combustivel — Luz injegao — Tacometro

Pino Componente Funcédo

1 Out A — Relé da bomba de _
combustivel, injetor e sonda —
Pino 25 da ECU

3 Out B - Luz da injecao - Pino 7 da
ECU :

6 Out C - Pino 26 da ECU

8 Out D - Tacometro — pino 6 ECU

Processador — Motorola MC68HCP11A1;

Cristal

Ajustar o osciloscoépio para 1V x 200 ns.

Ajustar o osciloscopio para 1V x 200 ns.
Vv

3
2

N ow <

=t




IAW G7.11 — Uno EP, de 95 a 98

Particularidades

Nao possui imobilizador;
Utiliza Eprom Dip 27C512;

Observacgoes

o N&o possui motor de passo;
o N&o possui sonda lambda;

o Nao possui sensor de posi¢ao de borboleta;

Este sistema se diferencia dos demais devido;

o Possui interruptor de minima posi¢gao da borboleta de aceleragéo;

o Possui justo de Co, via scanner.

Defeitos comuns:

Central de ignicao sensivel a interferéncia eletromagnética gerada pelo sistema de

ignicao, podendo, mostrar a falha de “microprocessador”;

desse componente;

Queima no NTC devido a curto externo. Cuidado, sempre queima algumas trilhas abaixo

Quando indica a falha de “eeprom”, é defeito no processador. Pode-se corrigir esta falha,
trocando o software do processador. Pode-se corrigir esta falha, trocando o software do
processador, utilizando um programa Motorola.

Quando indicar falha do sensor MAP ou Sonda lambda, alto consumo, pode ser o capacitor

eletrolitico.
Conector ECU G7.11
s [ e o e} s s e | s ) s [ s s f v | e [ s ] s f s e |
IJ 19 35 LI
Alimentacédo
Pino ECU Fungdo
29 + 30
35 hlDIS
13 Aterramento
16717 Aterrramento — Pode ligar apenas 1
5 Rotacdo — Indutivo 60 - 2
25 Relé bomba combustivel
1719 Bobinas ignicéo
18 Injetor
7 Luz injecao
22 Eletrovalvula 1
23 Eletrovalvula 2
4 D3 - Scanner
28 D2 — Scanner




Esquema de ligagao do scanner

Conector Scanner

| D2
D3 I
28

I I
s s e s e s s N e s s s e s s e

19

4 Conector ECU G6/G7

Vista Geral

NTC Multi drive CA3262 Drive das Bobina

Regulador

v el IHHLLLLIRLLLLL L ©

Decodificador
PAL

_ow a4 & 0

Eprom 27C512 (ROM) Processador

Memoéria RAM Clock (Cristal)
Rotag¢ao dos componentes

Processador — Motorola MC68HCP11A1 — 52 pinos;
Meméria RAM — MHS MM3-65162S0129;
Decodificador PAL — ST B22AF627;

BU 931 ou BU 941 — Bobinas de ignicao;

L 4947R — Regulador de voltagem 5V,

CA3262 AE - Multidrive quadruplo



Drive das Bobinas de Ignicédo - BU 931 ou BU 941

™, -y

BU 931 ou 941 — Bobinas de ignigao

- BU931 Diagrama em Bloco

Bobina A — Cilindro1e 4

O drive bobina A é acionado pelo transistor PNP de baixa poténcia mostrando abaixo,
entre ele esta o resistor limitador de corrente de 1000hms.



Bobina B - Cilindro2e3 =

Pino Componente ___Fungédo -
Base(B) Disparo — Vem do transistor de baixa
_ | poténciaQ4
Coletor (C) ‘Pino 19da ECU
Emissor (E) | Aterramento .

O drive bobina B é acionado pelo transistor PNP de baixa poténcia mostrando abaixo,
entre ele esta o resistor limitador de corrente de 1000hms.

Drive injetor - BDX 53

Pino Componente Fungéo
1(B) Disparo — Vem do transistor de baixa
poténeia (Q12)
2(C) Pino 18 da ECU
_3(E) | Aterramento

O drive do injetor € acionado pelo transistor PNP de baixa poténcia mostrando abaixo.



L 4947R - Regulador de voltagem 5V

E— +Vour
[ ODELAY CAPACITOR(Cd)
= GND
e ) RESET OUT
e *Vin

1 l
= N

{tab ‘connected topin3)

Pino Componente | Fungdo

In-+12V

Resete — 5V - Normal
Aterramento

Ligado ao capacitor — 5V
Out -+ 5V '

O 3 [N | =2

CA3262 AE — Multi Drive Quadruplo
Este componente tem funcionamento similar aos transistores NPN, ou seja, a entrada
(disparo) é feita por positivos 5 volts e a saida negativa.



outa [1] 6] na
cLamP [Z] 5] INB
oute [3] 2] ENABLE
e
GNp [5] 2] enp
outc [§] 1] Ve
cLamp [7] 0] mc
outp [3] 9] IND

Drive A - Diagnose - Relé eletrovélvula 2 — Eletrovalvula 1

Pino Componente Fungéo
173 Out A - Eletrovalvula 1 — Pino 22
da ECU
6 Out C ~Linha de diagnose - Pino
4da ECU
8 Out D - Relé eletrovélvula 2 -
pino 23 ECU

Drive B — Relé da bomba de combustivel — Luz da injecdo

Pino Componente Fungdo
1 Out A — Relé da bomba de
combustivel — Pino 25 da ECU
3 Out B ~ Luz da injecdo — Pino 7 da
ECU
LB ..} Out C — Pino 26 da ECU . .

Observacgao
O relé da bomba e a lampada de anomalia possuem um diodo em série, conforme

imgem a seguir.



LR 2 et

Processador - Motorola MC68HCP11A1
Clock

L XAL D &
PCOMODO 1 3
PCUALD [} 10
PC2a2m2 I 11
PCIAIEB [] 12
PCAALDS [] 13
PCSASDS [} 4
PCBIAIDE [] 15
PCTIATIR [1 16

FESET

o)

[=5)

PDOMD

TSI snEANEER

Cristal — Clock

Ajuste do osciloscépio — 1V x 200ns

Ajuste do osciloscépio - 1V x 200ns

200 ns

> ©® o

-

200 ns



Magneti Marelli 1G7

Veiculos: Palio, Fiorino e Uno, 1.0 € 1.5 mpi.
Particularidades

O imobilizador fica no processador;
O imobilizador é opcional,

Defeitos comuns

O sistema 96/97 saiu com defeito no processador. Quando ocorre falhas sucessivas o
software do processador bloqueia o motor de passo, causando de oscilagao de marcha
lenta. Essa falha s6 sera reparada quando for feito o procedimento de resete do
processador, com o uso do chip ferramenta;

Curto circuito pode queimar a saida negativa dos sensores e pode também romper uma
trilha embaixo do processador.

Observagao
Drive do bico — Comercial — IRF 34.

Conector ECU

Alimentacao e principais ligagoes.

Pino ECU - Funcao
171 34 Aterramento — pode ligar apenas 1

35 + 15
28 Rotacédo — 60-2
4 Relé A
23 Relé B
1 Babina de ignicdo ~ 1/4
19 Bobina de ignicdo—2/3
18 Injetores 1/ 4
25 Injetores 2/ 3
6 Luz de injecdo
3 Motor de passo — Bobina A
21 Motor de passo — Bobina A
20 Motor de passo — Bobina B
2 Motor de passo — Bobina B
22 Canister ou Partida a frio
7 Comunicacdo com o imo — D1
10 Comunicacgéo Scanner — D2
15 Comunicagdo Scanner— D3
16 Aterramento dos sensores

Cormeed S ania

| ———y—
— Aterramento
[
b3
Conscior EC
K——)

10 15

Ligagdes com scanner AR



Vista Geral

ECU antiga

15 14

& el

5 e 71 8 9

Principais componentes

1. Drive do injetor — Monoponto — L9150;

2.Drive injetores 1 e 4 ;

3. Drive injetores 2 e 3;

4.Regulador 5 volts — L 9170 — 11 pinos;

5. Processador — Motorola — MC68HC11F1VFN4 — PLCC 68 pinos;
6. Cristal (Clock)

7. Processador auxiliar — Motorola — GSCT30310FCO 5;

8. Multi drive CA 3262 AE — Relé A/C — Relé B — Luz injegao;
9.Eprom (Rom) 27C512;

10. Drive relé A;

11. Drive motor de passo — L9122;

12. Drive bobina de igni¢éo 2 e 3;

13. Drive bobina de ignicéo 1 e 4;

14. Drive canister ou partida a frio;

15. Interface de rotagao — L9101.



ECU Nova

1. Driverelé A.

ECU Antiga

Diodo relé A



Drive Relé A
Aciona o lado A do relé duplo, pelo pino 4 da ECU.

Cuidado
Entre o pino da ECU e o drive do Relé A tem um diodo.

Micro transistor que aciona o drive do relé A

Resistor ilimitado de corrente, atras de placa

Drive das bobinas de ignicao



Drive dos injetores

1 Kohms — Limitador de corrente



LAt LEL L TT M
o Bebl B Bobina1e4
. RA e A AT AR .

v & » > N e y

SETEOTI I ERIEEINRONE ¢ 1
a2 3 . : Bobina2e3

Multi drive CA 3262 AE Drive Canister ou
Partida a Frio

Drive dos Canister ou Partida a frio
Se o veiculo for a gasolina o drive aciona o canister, se for o alcool, aciona o sistema de
partida de frio.

1K Ohms - Limitador de Corrente



Drive CA 3262 AE — Relé A/C — Relé B — Luz da inje¢ao
Este componente tem funcionamento similar aos transistores NPN, ou seja, a entrada

(disparo) é feita por positivo 5 volts e a saida € negativa

out A [ INA
cLamp [Z] INB
out s 3] ENABLE
oo [
eno 5] GND
outc [§] Vee
cLame [7] mnc
outo 3] IND
Pino Componente Fungdo
1 Né&o utilizado
3 Out - Pino 24 ECU - Relé do A/C
6 Out - Relé B - Pino 23 ECU
8 Out - Pino 6 ECU - Luz da Injecéo
14 Habilitado — 5V

Cuidado
Entre o pino 23 da ECU e o pino 6 do CA 3262 (Relé B) tem um diodo.

ECU Nova

bl
bh

L

) b,
A

QU T

LI |

L

o

i {0

-
-
T
T
T
-
T
"'
=
L,

& B

[




Drive motor de passo — L 9122

~ Fungdo

+5V

+5V

+15_

In — Bobina 1 — Arnplltude 3
de 5V

Out - Bobina 1 — pino 20
ECU — Amplitude de 12V

Out - Bobina 1 - pino 2

_ECU - Amplitude de 12V L
Feramente o

Out-Bobina2-pino3
ECU — Amplitude de 12V

10

Out - Bobina 2 - pino 21
ECU - Amplitude de 12V

11

In — Bobina 2 — Amplitude
de 5V

Teste do drive do motor de passo com o osciloscépio

Ajustar tela para 5V x 100ms

Regulador 5V - L9170 - 11 pinos




Processador auxiliar — Motorola - GSCT30310FCO 5
Auxilia o processador no acionamento dos drives principais.

Diagrama elétrico de acionamento de Drive -
Entrada negativa e saida + 5V

Entrada negativa e saida + 5V

Pino 24 ECU -Relé AIC Canister
Pino 23 ECU - Relé B

Pino 6 ECU -Luz Injecéo
In - Injetores 1-4

Pino 18 ECU

Pino 1 ECU
1K Bobina2-3

L__pino19ECY

Relé A

Pino 4 ECU




Diagrama elétrico de Circuito de rotacao



ECU - IAW 1G7 — Monoponto
Difere apenas o drive do injetor — L9150.

Pino componente Funcéo
2 Out — Injetor — Pino 18 ECU
3 + 12V
[ Aterramento




Magnetti Marelli 1BG

Veiculos: Palio e Brava 1.6 16V

Alimentacéo
Pino da ECU } Funcéo
13 +15
35 +15
36/54 Aterramento comum — pode ligar apenas um
49 . Sensor de rotacdo (Indutivo 60-2)
2 Injetor 1 -
39 Injetor 2
1 Injetor 3
38 Injetor 4
37 Bobina de ighicéo 2
55 Bobina de ignig¢&o 1
52 Relé principal
7 Relé bomba de combustivel
L 9 Luz da injecsio
3 Motor de passo —Bobina A
21 Motor de passo — Bobina A
20 Motor de passo = Bobina B
40 Motor de passo — Bobina B
24 Canister
42 Conta-giro
11 Sensor de fase (Hall)
12 Linhal —-D2
31 Linha K=D3
48 Comunicacéo com o imo — D1

Particularidades

O imobilizador fica no processador, podendo usar o chip ferrementa.

Defeitos comuns

¢ Arquivo da eprom corrompido;

Obsevacao




Vista Geral

Principais componentes

1. Drive de ignigao 1;

2. Drive de ignigéo 2;

3. .;/Regulador 5V — L9170;

4. Capacitor eletrolitico 220 pF x 50V;

5.Memodria Rom — 27C512;

6. Processador auxiliar;

7.Processador — TMS374C003APQQ;

8. Cristal — Clock;

9. Drive motor de passo — L9122;

10. Drive de ignicao 2;

11. Drive de ignicéo 1;

12. Drive de ignicao 3;

13. Drive de ignicéao 4;

14. Drive Canister;

15. Multi drive — CA 3262 — Relé A/C — Relé A — Relé B — Luz de inje¢ao;
16. Interface de rotagao — L9101;

17. Diodo zener;

18. Drive secundario de ignigdo — SC370606 DW;



Regulador 5V - L9170 — 11 pinos

Pino Componente - Funcéo

2 |+ 12V PR

11 + 12V - Ligado ao + do capacitor
eletrolitico o o _

6 Aterramento

1/5/8 + 5V
3 + 5V -TPS e S. Fase - Pino 16 ECU
4 + 5V - Map - Pino 34 ECU




Drive motor de passo — L9122

 Pino Componente Funcéo

1 + 5V

2 + 5V

3 + 15

5 In = Bobina: 1~ Amplitude
de 5V i

6 Out - Bobina 1 — pino 20
ECU - Amplitude de 12V

7 Out - Bobina 1 - pino 21

ECU —~ Amplitude de 12V

8 Aterramento

9 ‘Out -Bobina 2-pino 40
ECU - Amplitude de 12V

10 Out - Bobina 2- pino 3
ECU - Amplitude de 12V

1 In — Bobina 2 — Amplitude
de SV

Teste do drive do motor de passo com o osciloscépio

Ajustar tela para 5V x 100ms

Circuito de injetores




Drive CA 3262 AQ - Relé A/C — Relé A — Relé B — Luz da injegao
Este componente tem um funcionamento similar aos transistores NPN, ou seja, a entrada
(disparo) é feita por positivo 5 volts e a saida é negativa.

Pino Componente Funcéo
2 Relé Principal (A) — Pino 52 ECU
4 Luz da injecdo— Pino 9 ECU
12 Relé A/C — Pino 26 ECU
14 Relé Bomba - Pino 7. ECU




Drive Canister

Pino Componente Fungédo
1 Disparo
2 Qut - Pino 24 ECU
3 Aterramento
Circuito de rotacao
10K |' ; # Pino 30 ECU
In - Analégico L l
Out - Digital T
8 = & :7_ P —{ 10K ] # Pino 49 ECU
= L =
L — Q —]
— -J —]
Y a4 =1
—»
L Inversor_ 7° Pino
8 7

Processador




Processador - TMS374C003APQQ



Bosch M 2.10.4

Veiculos: Marea 2.0 20V, turbo ou aspirado

Alimentacéo e principais ligacdes

Pino da ECU Funcdo
18 + 30
27 +15
37 +15
2/147/247119/24 Aterramento — Todos comum — Pode-
se ligar apenas um
42 Aterramento
49 In — Rotagdo — Indutivo 60 — 2
8 In - Fase
36 Relé principal
3 Relé bomba combustivel
1 Bobina ignigéo — 1
20 Bobina ignicdo - 2
39 Bobina ignicdo - 3
21 Bobina ignicdo -4
38 Bobina ignic8o - 5
17 Injetor 1
16 Injetor 2
15 Injetor 3
35 Injetor 4
34 Injetor 5
51 Luz de injecéo
4 Corretor marcha lenta — Motor CC
22 Corretor marcha lenta = Motor CC
6 Conta-Giro
9 Velocimetro
5 Canister
52 Relé variador de fase
55 Dados
47 Imobilizador
30 Terra dos sensores
45 Sinal sensor de temperatura

Defeitos Comuns

¢ Defeito no processador — Fechando curto nos terminais dos capacitores;
¢ Unidade queima o regulador 5V,
o Processador com defeito;

Particularidades



Vista Geral

Processador B 58468



Magneti Marelli 49F

Veiculo: Palio e Brava 1.6 16 valvulas acima de 2.001.

Conector da ECU

Alimentacdo e principais conexdes

Pino ECU Funcao
29 + 30
47 +15
27128 | Aterramento — Pode ligar apenas um
53 Rotagédo — Indutive 60 — 2
15 Relé principal
59 _ Bobina de ignicdo —2/3
66 Bobina.de ignicdo—1/4
71 Injetor 1
79 Injetor 2
78 Injetor 3
72 Injetor 4
40 _ Relé V1
14 Relé V2 — Com A/C
26 Luz da injegéo
65 Bobina A — Motor de passo
58 Bobina A — Motor de passo
57 Bobina B = Motor de passo
I 54 Bobina B — Motor de passo
50 Tacometro
17 - Luz superaquecimento
42 Indicacdo de temperatura
4 Relé A/IC
38 Partida a Frio
52 Canister
25 Diagnose
13 Imobilizador
62 Sinal sensor temperatura
Particularidades
Nao possui controle de aquecimento de sonda lambda.

Defeito comuns

Queima do drive da bobina de igni¢ao, devido a curto circuito externo;

Queima do drive da ventoinha;

Queima do drive dos injetores, devido a umidade;

Mau contato das ilhas das trilhas, principalmente no circuito dos injetores e ventoinha.

Observacgao
E comum quando levado o motor, entrar dgua na central, devido a mesma nao possuir boa
vedacao.



Vista Geral

1rpy r”]":- T

Ty
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Principais componentes

1. Drive bobina de ign¢éo 2 e 3 — VB025;

2. Drive bobina de ign¢éo 1 e 4 — VB025;

3. Multi Drive MAR 9109 PD - 20 pinos — Injetores — Canister —
Motor de passo — Ventoinha V1 e V2;

4. Cristal — Clock

5. Processador — Motorola — ZC 4395507 MF T 20;

6. Memodrias ROM — 29F200 AB;

7. Multi fungdes — L9104 — Regulador 5V — Relé principal — Relé A/C;

8.Diodo Zener;

9. Capacitor eletrolitico - 100uF — 35V;

10. Soic 8 — 95040 — Imobilizador;

11. Interface de detonacdo — L9119.



Drives de bobinas de ignigdo — VB 025

Out Bobina de ignicdo

‘Aterramento ]
+5V.—

) m—

IN-Disparo |
Diagnéstico——

1 Aterramento
— Aterramento

— Aterramento
——1Aterramento
“\F=— Aterramento

Resitores limitadores de cor;entg_-;""!il;(dhm — Atras da placé

Bobina 2 e 3=_. B

Bobina1e4




Multi Drive MAR 9109 PD - Motor de passo — Injetores — Canister

F uncédo

2

" Out — Motor passo — Bob. 1 — Pino 65 ECU

‘Out — Motor passo — Bob. 1 - Pino 68 ECU

RN |

.| Out — Motor passo — Bob. 2 -

~_ [ Out— Motor passo — Bob. 2

5

{n — Motor de Passo

8

In -~ Motor de Passo
+ 5V -

20

+ 5V

Out —Injetor 1 — Pino 71 ECU _

Out- Injetor 3— Pino 78ECU

26127

Out-Injetor4 —Pino 72ECU

28 /29

Out — Injetor 2 — Pino 79 ECU

13

In — Injetor 2

14

In — Injetor 4

16

In - Injetor 3

16

In — Injetor 1

30

Out — Canister - Pino 52 ECU

31

Out — V1 — Ventoinha — Pino 40 ECU

32

Out — V2 - Ventoinha — Pino 14 ECU

Multi fungoes — L9104 — Regulador 5V — Relé principal — Relé A/C
Entre o pino 2 do componente e o pino 15 da ECU, tem o diodo de protegao.

Pino 57 ECU




Diodo de protecao

Diodo de protecio

Pino Componente | _ Funcéo
2 Out — Relé principal ~ Pino 156 ECU_
16 Out - + 5V sensor MAP — Pino 68 ECU
16 Out - + 5V sensor TPS - Pino 60 ECU
18 Out - Relé A/C

Interface de detonacgao — L9119
Transforma o sinal analdgico do sensor de detonagdo em sinal digital.

Entre o pino 6 do componente e do pino 56 da ECU, tem um resistor de 2Kohms.

Resistor em série com o pino 6

Pino Componente Fungéo

6 In - Sinal de detonag&o— Pino 56 ECU




Processador — Motorola — ZC 439507 MF T 20

141445242
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200 ns



Magneti Marelli 59F

Veiculos: Uno, Palio (1.0) e Brava 1.6 16 valvulas.
Conector da ECU

Conector da ECU

T 52
1727 5============ |25

3wﬂ==l=l==l=~u-1

Alimentacéo e principais conexdes

Pino ECU Funcgéo
29 + 30
47 +15

27128 Aterramento — Pode ligar apenas um
53 ) Rotacéo - Indutivo 60 — 2
15 L Relé principal
59 Bobina de ignicdo-2/3
66 Bobina de ignicdo-1/4
71 ~{njetor 1
79 Injetor 2
78 Injetor. 3
72 Injetor 4
40 Relé V1
14 Relé V2 —-Com-A/IC
26 Luz da injegdo
65 Bobina A — Motor de passo
58 Bobina A — Motor de passo
57 Bobina B — Motor de passo
64 ' Bobina B — Motor de passo
50 Tacémetro
i 17 Luz superaquecimento

42 Indicacéo de temperatura
4 Relé A/IC
38 Partida a Frio
52 Canister
25 Diagnose
13 Imobilizador
62 Sinal sensor temperatura

Alimentagoes e principais conexodes
Particularidades

Nao possui controle de aquecimento de sonda lambda;
Defeitos comuns

Queima do drive da bobina de ignigéo, devido ao curto circuito externo;
Queima do drive da ventoinha;

Queima do drive dos injetores, devido a umidade;

Mau contato das ilhas das trilhas, principalmente no circuito dos injetores e ventoinha;



Observacgao
E comum quando levado o motor, entra na agua da central, devido a mesma nao possuir boa
vedagao.

Vista Geral
1
2
8
3
7

Principais componentes

Drive de bobina de ignicdo 1 e 4 — VB025;

Drive de bobina de ignicdo 2 e 3 — VB025;

Multi Drive MAR 9109 PD - 20 pinos — Injetores — Canister — Motor de passo;

Memoria ROM — 29F200 BB;

Cristal — Clock

Processador — Motorla — SC 439620 VF T 20;

Multi fun¢des — L9113 — 36 pinos — Regulador 5V — Relé A/C — V1 Ventoinha — V2 Ventoinha —
Relé principal — Interface de rotagao — Interface TPS;

Decodificador protocolo Can — Somente em veiculos com BC;

Soic 8 — 95080 — Imobilizador;

Interface de detonagao — AA205AC.



Resistores limitadores de corrente — 2,2 HOhms

e -

Drive das bobinas de ignigdo — VB 025

Out Bobina de ignicéo
Proad
Ty
Aterramento ——| s ] Aterramento
+5V [ 1 Aterramento
80— | Aterramento
IN Disparo [ Aterramento
Diagnéstico | 10 [—1 Aterramento




Multi Drive MAR 9109 PD - 36 pinos — Motor de passo — Injetores —

SRR LR LTI R T Y

L]
-
L
L]
-
>y
&
*_
&
&
&
&
L
®

Pino (‘:omponente'l'j- -'

g . Funcao e e
2 Out — Motor passo — Bob. 1 = Pino 65 ECU
9 | Out — Motor passo — Bob. 1 - Pino 58 ECU
11 Out — Motor passo — Bob. 2 — Pino 57 ECU
17 Out - Motor passo — Bob. 2 — Pino 64 ECU
5 in-MP
6 in - MP
8 | + 8V
20 +5V
22 Out — Injetor 1 — Pino.71 ECU
23 ' Out = Injetor 1 = Pino 71 ECU
24 Out — Injetor 3 - Pino 78 ECU
25 Out - Injetor 3 — Pino 78 ECU
26 Out - Injetor 4 - Pino 72 ECU
27 Out — Injetor 4 = Pino 72 ECU
28 Out — Injetor 2 - Pino 79 ECU
29 Out - Injetor 2 — Pino 79 ECU
13 In = Injetor 2
14 In — Injetor 4
15 In —Injetor 3
16 In - Injetor 1
30 Out — Canister - Pino 52 ECU




Drive Multi Fungdes — L9113 — Regulador 5V — Relé A/C — V1 Ventoinha — V2 Ventoinha —
Relé principal — Interface de Rotagao — Interface TPS — 64 pinos.

- ey

I LLLLLE

stEfEFivEareRasEiise

‘] -
= —d
pE o =
b
= 3 =0
E o %5
Pino Componente Funcéo
6 + 5V
§ 7 + 12V
g + 12V
9 | Out - +5V MAP - Pino 68 ECU
13 Out -+ 5 V- TPS Pino 60 e 30 ECU
24 . | Out— Relé AIC — Pino 4 ECU
25 ___| Out — Velocidade 1 ventoinha — Pino 40 ECU
28 | QOut — Velocidade 2 ventoinha — Pino 14 ECU
39 , Out - Sinal de rotacdo - Digital
40 | In-Sinal de Rotagdo — Analégico
41 In - Sinal de Rotag&o — Analégico — Pino 67
ECU
42 In — Sinal de Rotac&o — Pino 53 ECU
57 Out — Relé Principal - Pino 15 ECU




Interface de detonagao — AA205AC
Transforma o sinal analdgico do sensor de detonagdo em sinal digital.

Entre o pino 6 do componente e o pino 56 da ECU, tem um resistor de 2Kohms.

Resistor em série com o pino &

- -

devede 1Y

Pino Componente Fungéo

6 In — Sinal de detonacao— Pino 56 ECU

Cristal — Clock — 4 MHz

Cristal - Clock - 4 MHz
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-
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-
s
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%
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Magneti Marelli 4AF

Veiculos: Palio e

Conector da

Uno 1.0 Fire 8V, a gasolina e Flex.

ECU

41&----—1—--—---

728 ===cecccaa=od
| =2 q5mmmmmmm—— -

A ——

gy 74

26 60
83

ALIMENTAGAO E CONEXOES PRINCIPAIS

PINO ECU FUNCAO

29 + 30
47 +15

27/28 ATERRAMENTO SO UM
53 ROTACAO - INDUTIVO 60-2
15 RELE PRINCIPAL
59 BOBINA DE IGNICAO 2/3
66 BOBINA DE IGNICAO 1/4
71 INJETOR 1
79 INJETOR 2
78 INJETOR 3
72 INJETOR 4
40 RELE V1
14 RELE V2 COM AC
26 LUZ DA INJECAO
65 BOBINA A MOTOR DE PASSO
58 BOBINA A MOTOR DE PASSO
57 BOBINA B MOTOR DE PASSO
64 BOBINA B MOTOR DE PASSO
50 TACOMETRO
17 LUZ SUPERAQUECIMENTO
42 INDICADOR DE TEMPERATURA
4 RELE A/C
38 PARTIDA A FRIO
52 CANISTER
25 DIAGNOSE
13 IMOBILIZADOR
62 SINAL SENSOR TEMPERATURA

Particularidades

Particularidades

Sigla Veiculo Observacgdes
4AFB.FR Fiorino 1.3 8V - Flex Com sensor de fase
4AFB.FF Palio 1.3 8V = Flex ComBC

Defeitos Comuns:

¢ Queima do drive da bobina de igni¢ao, devido ao curto circuito externo;

e Queima dos drives

da ventoinha;

¢ Falha do software do processador — Apresentando falha no sensor de fase central.




Observacgoes
Alguns veiculos podem apresentar dificuldades de partida devido a instabilidade de tenséo da
bateria levando o reparador a suspeitar de defeito da central.

Ligacdo de scanner e imobilizador

 4AFsem BC
Conector ECU 4AF
eccmncne oo = |52 T4 oo 180
27 28 ============<4 67| ======= |73
1= ‘%qlsﬂ ===== = e 26 60 S T A —

3=m=c==c===q-14 53 (======- |59
! 13 |

_ I__l %5
D1 D2

O |
MO -~ SCANNER

A Gasolina
Particularidades

¢ Nao tem controle de aquecimento de sonda lambda (pino 1 da ECU);

Vista Geral

Principais componentes

1. Drive bobina de ignigéo 2 e 3 — VB025;

2. Drive bobina de igni¢ao 1 E 4 — VB025;

3. Multi Drive MAR 9109 PD — 20 pinos — Motor de passo — Injetores — Canister;

4. Soic 8 95160 — Imobilizador;

5. Interface de detonacao — AA205AC1 — 20 pinos;

6. Processador — ST10 F269 — Q3

7. Crital SMD - Clock — 5 MHz;

8. Drive Multifungdes — L9113 — Regulador 5V — Relé A/C — V1 Ventoinha — V2 Ventoinha — Relé
Principal — Interface de Rotagéo.



Flex
Particularidades

¢ Possui controle de aquecimento da sonda lambda (pino 1 da ECU)

Vista Geral

HARTR

138540 ©F

Principais componentes

1. Drive bobina de ignigéo 2 e 3 — VB025;

2. Drive bobina de igni¢ao 1 e 4 — VB025;

3. Multi Drive MAR 9109 PD - 20 pinos — Motor de passo — Injetores — Canister;

4. Soic 8 95160 — Imobilizador;

5. Interface de detonacao — AA205AC1 — 20 pinos;

6. Processador — ST10 F269 — Q3

7. Crital SMD - Clock — 5 MHz;

8. Drive Multifungdes — L9113 — Regulador 5V — Relé A/C — V1 Ventoinha — V2 Ventoinha — Relé
Principal — Interface de Rotagéo;

9.Drive VND 7N V04 — Pino 5 ECU;

10. Drive de controle de aquecimento da sonda lambda — VND 7N V04;

11. Drive Partida a Frio terminal 38 ECU.

Drive das bobinas de ignigcao

Drive das bobinas de ignigdo
Out Bobina de ignicédo
r,,.-"’

er_rrmntﬂ | s s | |1 Aterramento
+5V — —— Aterramento
(=11 ] m— Aterramento
IN Disparo | Aterramento
D ostico — Aterramento

lagn 10 ~ 1




Gasolina - VB 025

Bobina2e 3 B2 22K -Limitador de Corrente

A s .

Bobina1e 4 B1 2,2 K - Limitador de Corrente

Flex — VB 925SP

Bobina_ 2e3 e B2 2,2 K - Limitador de Corre_nte

Bobina1e4 - B1 : 2,21('— Limitador de Corrente



Detalhe do processador

B1 . B2
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Multi Drive MAR 9109 PD - Motor de passo — Injetores — Canister — 36pinos

28/29 26/27 24/25 22/123 30

R e

9 N 17

PINO COMPONENTE FUNCAO

2 OUT - MOTOR PASSO bobina 1 pino 65 ECU
9 OUT - MOTOR PASSO bobina 1 pino 58 ECU
1 OUT - MOTOR PASSO bobina 2 pino 57 ECU
17 OUT - MOTOR PASSO bobina 2 pino 64 ECU
5 IN - Motor de passo
6 IN - Motor de passo
8 + 5V
20 + 5V

22 /23 Out - Injetor 1 - Pino 71 ECU

2425 Out - Injetor 3 - Pino 78 ECU

26/27 Out - Injetor 4 - Pino 72 ECU

25/29 Out - Injetor 2 - Pino 79 ECU
13 IN - Injetor 2
14 IN - Injetor 4
15 IN - Injetor 3
16 IN - Injetor 1
30 Out - canister - pino 52 ecu - pulso
21 IN - canister - pulso +




Drive Multi Fungdes — L9113 — Regulador 5V — Regulador A/C — V1 Ventoinha — V2
Ventoinha — Relé Principal — Interface de Rotagao — Interface TPS —

57
——
{ - , .2
PINO COMPONENTE FUNCAO

6 +5V
7 +12 V LIGADO AO CAPACITOR
8 +12V
9 OUT -5 VOLTS MAP - PINO 68 ECU
13 OUT -5 VOLTS TPS - PINO 60 e 30 ECU
24 OUT - RELE A/C - PINO 4 ECU -PULSADO 12V
25 OUT - VELOCIDADE 1 VENTOINHA - PINO 40 ECU
28 OUT - VELOCIDADE 2 VENTOINHA - PINO 14 ECU
39 OUT - SINAL DE ROTAGAO DIGITAL
40 OUT - SINAL DE ROTAGAO DIGITAL COM SAIDA PARA

PROCESSADOR PINOS67 E 74
41 IN - SINAL DE ROTAGAO ANALOGICO - PINO 67 ECU
42 IN - SINAL DE ROTACAO - PINO 53 ECU
57 OUT - RELE PRINCIPAL - PINO15 ECU




Teste do circuito dos eletroventiladores

Simular a temperatura do motor e verificar o acionamento do eletroventilador, conforme tabela a
baixo.

Drive de controle de aquecimento da sonda lambda — VND 7N V04 — (somente Flex)
Este componente controla negativo, por PWM, variado a tens&o aplicada



Drive de controle — VND 7N V04 — Pino 5 ECU (Somente Flex)
Este componente controla o negativo, por PWN, variando a tenséo aplicada.

1 K - Limitador de Corrente

» ¥

Pino SECU

Pino 20 Processador,

Drive Partida a Frio — pino 38 ECU



1 K - Limitador de Corrente

P\, Aterramento
. 3

Pino 22 Processador

Processador — ST10 F269 — Q3
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Pino componente FUNCAO
9 OUT - DISPARO BOBINA 1 B1
10 OUT - DISPARO BOBINA 2 B2
20 OUT - CONTROLE PINO 5 ECU
22 OUT - CONTROLE PINO 38 ECU
68 OUT - CONTROLE AQUECIMENTO SONDA
Cristal — Clock

Teste do cristal — Ajuste 1V x 200 ns

3
AL
1

200 ns

- N <
%
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200 ns



Interface de detonagao — AA205AC1

Ligado ao Pino 70 ECU

-

Pino Componente

| Funcdo

in — Sinal de detonagao — pino 56 ECU




Magneti Marelli IAW 4SF

Véiculos: Fiat com motores 1.0, 1.4 e 1.8, com acelerador eletronico.

Particularidades

e Aletra “S” apds o 4 significa que o sistema possui acelerador eletrénico;

e E considerada uma central hibrida, pois, possui, 0 mapa de injecdo e imobilizador no processador;

¢ Os mapas da injecao e imobilizador s6 podem ser acessados com programador ST10, e mediante
Boot.

APLICACAO COMBUSTIVEL SIGLA HW
PALIO RST2 1,8L BENZINA BA 01
PALIO 1.8 8V GASOLINA GA 01
PALIO RST2 1,0 L HP GASOLINA PA 01
PALIO RST2 1,0L FIR GASOLINA PA 01
PALIO YOUNG HP GASOLINA PC 02
178 FIRE 1,0L HP GASOLINA PC 02
178 FIRE 1,0L HP BENZINA PT 02
PALIO 1,8 L 8V ALCOOL AL 03
PALIO 1,8 L 8V FLEX GB 03
PICKUP 1,8 L 8V FLEX KF 03
PALIO 1.4 COM IMMO PAINEL FLEX FL

Defeitos Comuns

Defeito no alterador, abaixo de 14V, ocasiona falha de aceleracgao;

Falha do drive do motor CC, ocasionando falha na aceleragéo;

Falha de software do processador, Muitas centrais podem apresentar falhas no funcionamento
devido a defeito no software do processador (oscilagdo de marcha lenta, falha em aceleragéo,
pode mostrar falha no map, etc). Deve-se trocar o software por outro (telecarregamento).

Este sistema pode perder a aceleragao caso ocorra falha no pressostato do A/C. Como a
alimentacao da Pista 2 do pedal € comum este sensor, teremos instabilidade no sinal P2 do
pedal. Com isso a ECU contara a aceleragéo. Veja na figura abaixo.

pedalos o
pe o
trilha 1

a
o

do
N
trilha 2

2 Press ostato
) Eletrénico

o o fe o e o




Observacao

Alguns veiculos que possuem GNM podem apresentar oscilagdo de marcha lenta, falha na
aceleracao, nao funciona a partida a frio, devido a falha no sistema de Gas. Isso afeta o sistema
autoadaptativo.

Conector da ECU

3

2=15———————————— 25 60 - e =

Alimentacgao e principais ligagoes

PINO ECU FUNGCAO

38 + 30
28 +15

1-2-27 ATERRAMENTO SO UM

68 / 54 ROTACAO - INDUTIVO 60-2

5 RELE PRINCIPAL
70 BOBINA DE IGNIGCAO A
73 BOBINA DE IGNICAO B
79 INJETOR 1
77 INJETOR 2
80 INJETOR 3
78 INJETOR 4
42 V1 ARREFECIMENTO
32 V2 ARREFECIMENTO
52 LUZ INJECAO Somente sem BC
44 Tacometro Somente sem BC
26 Led superaquecimento Somente sem BC
21 Indicagao de temperatura
59 RELE PARTIDA A FRIO
43 CANISTER
46 LINHA K
14 LINHA CAN L Somente sem BC
25 LINHA CAN H Somente sem BC
69 IN SINAL ECT




Vista Geral
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Principais componentes

1. Drive de igni¢éo — VB 025 MSP — Bobina 1 e 4;

2. Drive de ignicao — VB 025 MSP — Bobina 2 e 3;

3.Processador — ST10 F 280 — B3;

4. Cristal — Clock 10 MHz;

5. Drive Multi fungdes — regulador 5V — Relé principal — L9132 — 36 pinos;

6. Multi Drive L9131 — Luz de injecdo — V1 — V2 — Injetores — Relé A/C — Canister — Partida a frio —
36 pinos;

7. Drive motor CC — TLE 6209 R;

8. Controle de aquecimento da sonda lambda — VND 7N V04;

9. Decodificador de rede CAN — Sistema com BC;

10. Interface de detonagdo — AA 205 AC1 — H992N0430 — ST;

11. Processador de acelerador eletronico — X36650146 — 0427 K302 — NEC — 30 Pinos;



Drive de igni¢dao — VB 025 MSP
Entre o pino 9 do componente e o processador, tem um resistor limitado de corrente de
10Kohms

Bobina1e 4 1 Kohms Limitador de corrente

%
25 = e L
i i, ATRIRER
| . Al s * -
' s - Lo o W -
— - wt w . S
. . e - 5
" = == =3 A
‘ » - e T
- o1 - - :
A - T
sl == 3
- pa——" e < e
e ) 2 -
P EL 4 R A=A
. M L s s T ks
' 3
. “ "
& 4 - e
a0 .
—
—
2 p— .
»
- r
RO e
--_" ¥
—_ :'
v . e
- -
& -

Bobina2e 3 1 Kohms Limitador de corrente
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Controle de aquecimento de sonda lambda — VDN 7N V04
Este componente controla o negativo, por PWM, variando a tenséao aplicada.
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250 Ohms - Resistor Limitador de Corrente

Pino 41 ECU - Aquecimento Sonda




Multi Drive L9131 - Luz de inje¢do — V1 — V2 — Injetores — Relé A/C - Canister — Partida a

frio — 36 pinos
Controla 10 componentes desta ECU.
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PINO FUNGCAO
COMPONENTE
2 OUT - LUZ DA INJECAO - PINO 52 ECU
3 OUT - VELOCIDADE 2 VENTOINHA PINO 32 ECU
4 OUT - RELE A/C - PINO 17 ECU
12 OUT - VELOCIDADE 1 VENTOINHA - PINO 42 ECU
21 OUT -INJETOR 1 - PINO 79 ECU
24 OUT -INJETOR 2 - PINO 77 ECU
26 OUT - INJETOR 3 - PINO 80 ECU
28 OUT -INJETOR 4 - PINO 78 ECU
30 OUT - CANISTER - PINO 43 ECU
32 OUT - SISTEMA PARTIDA A FRIO - PINO 59 ECU

Drive Multi fungoes — L9132 — Regulador 5V — Relé principal — 36 pinos



Observacao
Entre o pino 2 do componente L9132, que aciona o relé principal e o pino 5 da ECU tem um

diodo.
PINO COMPONENTE FUNCAO
1/18 ATERRAMENTO
17 + 12V - LIGADO AO + do capacitor eletrolitico
2 OUT - RELE PRINCIPAL - PINO 5 ECU
15 OUT - + 5V - TPS - PINO 10 e pedal Acelerador - Pino 57 ECU
16 OUT - + 5V - MAP - Pino 64 ECU

Drive de controle Motor CC do corpo de borboleta — TLE 6209 R
Controla a abertura e fechamento da borboleta de aceleragao, por PWM.

Os pinos 1 — 10 — 11 — 20 (Aterramentos) sao conectados ao metal da parte inferior do
componente, onde deve ser soldado a placa do circuito. Isso garante que o componente nao

superaqueca.
20 11
AAOABARGAR
TLE 6209 R 1[1
1
HHHHHOHHHHEE
1 10
Pino componente Funcgéo
1 Aterramento
2/3 OUT 1 - PINO 53 ECU
4 + 12 VOLTS
10 Aterramento
11 Aterramento
15 + 5 VOLTS Alimentagao circuito Légico
17 + 12 VOLTS Alimentacao circuito do motor CC
18/19 OUT 2 - Pino 67 ECU
20 Aterramento







Processador — ST10 F 280 — B3

Cristal — Clock — 10 MHz

Interface de detonagao — AA205AC1 — H992N0430 — ST — 20 pinos
O circuito de detonagao nao possui capacitores na entrada, somente resistores em série de
2Kohms




Pino componente Funcao
6 IN - sinal sensor de detonacao - Pino 75 ECU
16 IN - sinal sensor de detonacéo - Pino 61 ECU

2K - Resistor limitador de corrente
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Processador do acelerador eletrénico — X366501546 — 0427 K302 — NEC — 30 pinos



Bosch ME 796 — Fiat

Veiculos: Palio, Doblo

Conector ECU Me 796

§ 2, 500000000000000000"
= 25

DOQ000000000000000Q
DGGGOQOOQGOUGQGDOOD“ VAZ|0

QQQQUGQQDC‘QDQODDODDH

Alimentag¢oes e principais ligagoes

Defeitos comuns
Particularidades

e Para simular na bancada tem que fazer decode.

Vista geral



Principais componentes — Frente

Principais componentes — Atras da placa



Bosch Me 799 - Fiat

Veiculos: Idea 1.4 Flex a partir de 2.007.

Conector ECU Me 799

0000000000000 000000
QQDDDQQDOUQQGOC‘DGGDE

GODDDDDDDDGOGDUGUGC‘“

QOoQOoOQO0OO00O00000000OO00

13 119 1
= = =

Q000000 1=-?1=:

9

%BDBOBDG

0000000 14 116 111
~NIiE o 114 116 118

Alimentac¢oes e principais ligagoes

Pino da ECU FUNCAO
18 + 30
4 +15
39 +15
1/2/67/68 Aterramentos comuns - pode ligar s6 um
95 OU 96 IN - rotacao indutivo 60-2
40 Rele principal
62 Rele bomba de combustivel
116 Bobina ignicao 1
121 Bobina ignicao 2
107 Injetor 1
83 Injetor 2
99 Injetor 3
91 Injetor 4
114 Corretor marcha lenta CC
119 Corretor marcha lenta CC
106 Canister
43 V1 Arrefecimento
24 V2 Arrefecimento
92 Aquecimento sonda lambda
87 Sinal sensor temperatura
63 Partida a frio
84/85/86/ Massa dos sensores
87
38 Linha K
27 Linha H
46 Linha L

Defeitos Comuns
E comum romper a trilha de terras dos sensores, pinos 84, 85, 86 e 87, fazendo perder a
aceleracgao.

Particularidades



Vista Geral
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Principais componentes

1. Drive de igni¢cdo — 30057;

2. Drive secundario de ignigdo — 74HC240D — 20 pinos;

3. Drive controle motor CC — TLE72092R;

4. Capacitor eletrolitico — 220 uF x 35V,

5.Processador — ST10F275;

6. Soic8 95080 — Imobilizador;

7. Multifungdes — 30606 — Linha K — Interface de rotagdo — 36 pinos;
8. Multidrive — 30403 — Bomba combustivel — Injetores — V1 — V2 — Partida a frio;
9. Diodo Zener SMD;

10. Cristal — Clock

11. Conversor Rede CAN;




Circuito de ignigao

Drive secundario de ignicdao — 74HC240D — 20 pinos
Este componente é um inversor, ou seja, ao receber negativo na entrada, manda positivo na
saida. Ou vice-versa.

E habilitado por nivel abaixo (low) — Negativo.

: habilitado por nivel baixo (low) — Negativo.

Habilita1 1] Y @ vee

1o [Z] 6] Habilita 2

2Yg E E 1vg

4] [17] 240

2vy [5] 240 18] 1Yy
In - Bobina 2-142 ¢ 18] 244

22 7] 1] t¥2-Out - Disparo Bobina 2
In - Bobina 1-143[¢] [13] 24, .

AL 12 1¥3 - Out - Disparo Bobina 1

GND (10 [17] 243




Circuito completo de ignigcao

Multidrive — 30403 — Bomba combustivel — Injetores — V1 — V2 — Luz inje¢ao (GM) - Partida
a frio (Fiat) — Relé inibidor de partida (GM);
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Multifungdes — 30606 — Linha K — Solenoide partida a frio (GM) — Interface de rotagao — 36
pinos

Drive 3043518 — Soic8 — Relé principal



Drive de controle Motor CC do corpo de borboleta — TLE 7209 2R
Controla a abertura e fechamento da borboleta de aceleragao, por PWM.

Os pinos 1 — 10 — 11 — 20 (Aterramentos) sao conectados ao mental da parte inferior do
componente, onde de ser soldado a placa do circuito. Isso, garante que o componente nao

superaqueca.
20 11
AAAAAAAAARA
| TLE 7200 2R [____1_
© -
HHHHEHHHEHE
1 10
Pino Funcéo
componente
1/10/11/ Aterramento
20
4/5/16 + 12V Ligado ao + do capacitor de 220 Microfarads ao lado
3 IN -1
6/7 OUT 1 - PINO 119 ECU
14 /15 OUT 2 - PINO 114 ECU
19 IN -2
20 Aterramento




